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Changeover

ATyS serisi

Genel ozellikler

> Agridama

ATyS Griinleri glvenli transfer yapabilmek amaciyla
tasarlanmig elekiriksel ve mekanik kililemell salterlerdir.
Batin modeller gerektifinde elle kumanda edilebilir.
Elektriksel gahizma elektronik bir devreyle slrilen motor
yardimiyla yapiimaktadir.

= Uzaktan kumanda : ATyS 3 Grinleri harici bir kontrol
Unitesinden gelen gerilimsiz kuru kontaklar Gzerinden
1,01l pozisyonlanna gegirilebilir.

* Veya otomatik kumanda ; ATyS 6 Orinler Ozedndeki
kontrol Gnitesi transfer igin gerekli tm rdle, zaman ayarlan
ve test Iglevierinl yerine getirir ve normal fyedek kaynaklar
arasinda otomatik geis yapar.

ATyS 6 cihazlan ATyS 3 Gronlerinde bulunan Gzelliklerin
gogunu igermektedir. Kontrol Gnitesi Gzerindeki ekranda
pozisyon bilgisi, kaynagin hazir alup almadid,, gerilim ve
frekans deferler dodrudan okunabilir,

Kantrol Onitesi (motor ve elekironik kart) koruyucu bakim
amagh stkilebilir, Bu sekilde dahi salteri elle kumanda
elmek mimkindir.

> Elgkirirza] dondrol {uzakian fnmands)
Yardimei gerilim

+ Standart gerilimler : 24, 48 VDC ve 230 VAC 50/60 Hz.

= Gerilim tolerans: ; DC gerilimlerda +/- 9:15,
AC gerilimlerde +/-%:20.

= Tiketim : Cihazin anma deferine gire dedismekiadir.
{Teknik dzelliklere balkimz)

= ATyS 3e, Bs, Be ve Bm modeilen gift kaynaktan
beslenmekiedir. Mormal gl 1 ve yedek gig 2.

Besleme sekll :
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—= ATyS serisi

= Utomatlr galzms

Elle kumanda

Gig kaynakianindan hig biri yokken
dahi galler elle kumanda edilebilir.
Bunun igin gerekli kumanda kolu
galterle birlikte verimektedir.
Otomatik (AUT) konumda ve

asma kilit takili iken elle kumanda
yapilamaz,

Kilit

Galter 3 adede kadar asma

kilitle kilitlenebilir.

Bu durumda;

* Elle kumanda yapilamaz

*« Elektriksel kontroller
dewvre digi kalir.

Yardimer kontaklar

+ ATyS 3s (zerinde | ve Il pozisyonlan igin N/A ve N/K yardime
kontak bulunmaktadir. Diger modellerde 1,0,11 pozisyonlan igin
M/ yardimeon kontak vardir.

« ATyS 3a, e ve Bm (zerinde buna ilave olarak manueliotomatik

secici ve cihaza kilit takilip takimadigim isaret eden birer

yardime kontak bulunur,

Bunun diginda | ve |l pozisyonlan igin MA ve NK ek kontak

takilabilir,



 ATys serisi 0

#  ionirol manbig

Genel Impuls mantig

« Transfer iglemi harici kuru kontaklar Ozerinden « Transfer kisa slreli {en az 30milisaniye) kuru kontak ile gergekiegir.
yapilabilmektedir. Kontak kisa sireli “impuls kontak” veya + Komut ortadan kalktiinda, galter ayni pozisyonda kalir.
*siirekli kontak® yani kontaktr mantig sekiinde olabilir. Impuls kontagimin devam etmesinin bir sakincas: yoktur,

Her ikisi de kontrol girigi olarak kabul edilmektedir.
+ Kullanilan kontak manhd konfiglrasyon sirasinda

Kumanda | n

segiimelidir. KumandaD u
+ Gegls strelerd igin elektrikseal dzelliklers bakiniz, i i .
+ Elektriksel kumanday ayr bir kuru kontakla devre digi 'fm_" i - - .
birakma segenefil bulunmaktadir. (ATyS 3s harig) Pozisyon | . — -
« Oncelikler; lik gelen komut sirasiyla yerine getirilir, "0" ‘a Pozisyon - | —
gecme komutu her zaman Snceliklidir. (elekirksal kumanda Pozieyon 0 - (il
devre digi biralalmadii siirece) Pozisyon II e —
Kontaktir manhi
* Transfer sirekll kuru kontak lle gergekiesir.
+ | veya |l konumu komutu ortadan kalktifinda, salter
0 pozisyonuna gecer,
+ 0 konumuna gegis kemutu geldifinde difer komutiarnin
durumuna bakiimaksizin saltter "0"a gegis yapar.
Kumanda | ——
Kumanda 0 — [ I—
Pozisyon | . — : ; :
Pozisyon Il P T |
ATyS 3 motorlu salter
= ATyS 3s basiileptiviimiz > ATyS Je el bzslilider
baglant yemazs

« On panel géstergeleri (LED) : salter pozisyon bilgisi,
yardime gerilim durumu, kontrol modu

« DOpsiyonel modilier : RS 485 haberlesme, kontrol modGld

« Tug takimi lle parametre girigl

« Cift yardimeo gerilimle besleme ; sgebeka ve yedek

* Hata rélesi kontaf

+ Uzakian kumanda (0,1,2) devre digi birakma
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kaynak 1

kaynakEl

a: 0 konumu kontrol girigi

b | konumu kontrol girigl

¢: |l konumu kantrol girisl

r; kontrol mantid konfiglrasyon girisi

g: | konumu NAA WK pozisyon ve on agma kontaii
1 I kenumu NAA NAK pozisyon ve 6n agma kontads































































